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3 Boyutlu Kent Modeli Üretimi 

DSM DTM 

5400 km²  

Riegl Q680i lidar cihazı 

400 kHz lazer frekansı, 600m uçuş yüksekliği, 

80 kn  16 points/m² 

Lazer foot print 30cm  

IGI DigiCam 60 f=50mm mid-format kamera  

 Ürünler; LAS verileri, DSM, DTM, 

ortogörüntüler ve 3D kent modeli. 



Bell JR206 



FAA Certified Pod (Lazer, IMU, Kamera) 



Lazer (Riegl Q680i) 



Uçuş Hatları 





Las verisi üretimi 









Veri sınıfları 





Istanbul  DSM 

2,5 km * 2 km 

approx.. 16 lmp  / m² 

Shaded Relief 



Istanbul  DSM 
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Istanbul  DSM 
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Laser scanning – reduction of original ground points to raster 



Istanbul  DEM 

2,5 km * 2 km 

approx.. 16 lmp  / m² 

Shaded Relief 



IGI Digicam Camera 



Orto-görüntüler 

Seam line 



RGB 



Yayla ormanlarındaki binalar 













LiDAR Toolbox 

nDSM - Generation 



LIDAR nDSM 

LiDAR Toolbox 

Tree Tops 



Results - 

Segmentation of Forest Stands 

 The comparison with 
visual-manual 
delineation showed, 
that the visual 
interpretation result 
is usually more 
generalized 

  Buffer 
2 m 

Buffer 
4 m 

Correct 60 % 87 % 

Commission 
error 

61 % 43 % 

Omission 
error 

40 % 13 % 



BHD Estimation  

(70 reference trees): 

 

mean: -1,4 cm 

stdev:  5,8 cm 

av. acc.: 87,7 % 

BHD - Schät zung vs. BHD - IST
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TREE VOLUME Estimation  

(70 reference trees): 

 

mean: 0,17 m³ 

stdev:  0,59 m³ 

av. acc.: 86,3 % 

Results - 
Single Tree Volume 



EUFODOS LiDAR Toolbox 

Processing Phase 2 – Result 



Bina Vektörleri 



3D Binalar 







3D Kent Modeli (CityGML) 







LOD3 Model 

 



LOD3+ Model 

 



LOD3+ Model 

 



Yersel Lazer Tarama 

• RiEGL VZ-400 

• Leica ScanStation C10 

• Tarihi yarımada da 1000’e yakın 
anıtsal ve sivil mimari örneği bina 
LOD3 düzeyinde modellenmiştir 

• ZMAP3D CAD Çizimi 

 



Mobil Lazer Sistemleri 

• D100’ün 100km lik kısmı Riegl VMX-450 

• 3D CAD çizimleri  

     katı model üretimi 

• Kentsel tasarım 

     projesi 

 

 









3D CAD Çizimi 



Doku görüntüleri 



3D CAD çizimi ve nokta bulutu 











Siluet analizi 





Galata Tower ----- Yenikapi 



          Bosphorus Bridge --- Yenikapi 

           Harem ---- Yenikapi 



      Metro Hatları  



3D Metro  



3D Metro 



      Sefer Simülasyonu (Günde 790 sefer) 



3D Simülasyon  

 







Teşekkür Ederim. 


